Otazky na skusku z M2

2.¢ast: Diferencidlny podet funkcie f C R" x R

(1)Mnozina R", linedrny vektorovy priestor R" s operaciami T + 7, a.7.
(2) Skalarny stcin z.y, norma ||Z||, vzdialenost ||z — g||, béza ey, ...,e, v R™.

(3) Vlastnosti podmnozin metrického priestoru (R", p), kde p(z,y) = ||z — 7||: okolie
bodu Ty, prstencové okolie bodu, otvorena a uzavretd mnozina, hranica mnoziny, uzaver,
ohrani¢ena mnozina, kompaktna mnozina.

(4) Hromadny bod mnoZiny.
(5) Funkcia f C R™ x R, obor definicie D(f), mnozina hodnot H(f), ohranic¢enost f.

(6) Limita a spojitost funkcie f C R™ x R v bode Ty ktorého O%(7g) C D(f) resp.
Os(Tg) C D(f). Spojitost na otvorenej mnozine G C D(f).

(7) Limita a spojitost funkcie v hromadnom bode mnoziny A C D(f) s ohladom na
mnozinu A.

(8) Vety o limite a spojitosti operacii s funckiami (k.f, f+g, f.g, i)
(9) Limita sté¢inu ohranic¢enej funkcie a "nulovej” v bode Zy.

(10) Parcialne derivécie funkcie f C R" x R v bode Ty ktorého nejaké Os(7y) C D(f)
a na otvorenej mnozine G C D(f).

(11) Parcialne derivéacie vyssich radov.

(12) Geometricky vyznam parcidlnych derivacii funkcie f C R?* x R.

(13) Podmienky pre rovnost zmieSanych parcidlnych derivécii.

(14) Diferencovatelnost funkcie f C R" x R v bode T ktorého nejaké Os(7o) C D(f).
(15) Nutné a postacujica podmienka k diferencovatelnosti f C R" X R v Tg
(16)Retazové pravidlo.

(17) Derivacia funkcie f C R™ x R v jednotkovom smere, gradient a dotykova rovina
k ploche f(z,y,2) =cv R3.

(18) Lokélne extrémy funkcie f C R" x R.
(19) Vysetrovanie funkcie f C R? x R v jej stacionarnych bodoch.

(20) Vysetrovanie funkcie f C R™ x R v jej stacionarnych bodoch.



